2-CELUSTOVE RADIALNE CHAPADLA
SERIA GK

» VYHODY VYROBKU

,Kompaktny“

» Osvedcéena technika

Viac ako 20-ro¢na osved&ena spolahlivost vam zarucuje
bezchybnu vyrobu

» Najlepsi pomer sily a konstrukéného priestoru

Prenos sily prostrednictvom kolenovej paky vam umozni
vysokeé uchopovacie sily pri optimalnom vyuziti kon-
Strukéného priestoru

» Plynulé nastavenie zdvihu

Prostrednictvom nastavovacej skrutky mézete individual-
ne prispdsobit 180° uhol rozovretia pre vasu aplikaciu

» VLASTNOSTI RADU

Konstrukéna vel'kost Verzia
x4 .~ ] N |

E Zatvaranie pruziny C [}
% 10 mil. cyklov bez udrzby (max.) [} [}
@ Induktivny senzor [} [}

+§ Senzor magnetického pola [} )
Mechanicka samozvernost [} [}

P20 | IP20 [ ] [ ]
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» PREHLAD VYHOD

naraznik
- znizenie kinetickej energie pri tazkych a dlhych uchopovacich
Celustiach.
Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym poviakom

nastavovacia skrutka zdvihu
- plynulé pri pohybe - ,otvoreny”

@ nutene vedeny mechanizmus lomenej paky
- synchronizovany pohyb ¢eluste chapadla
- mechanicky samozverny

zvierkovnica

- pripojenie pre induktivny snimac priblizenia
@ drazka registracie
- pripojenie pre senzoriku magnetického pola

integrované poistenie uchopovacej sily
- pruzina, namontovana v priestore valca ako zasobnik energie

Privod energie
- mozny z viacerych stran

» TECHNICKE UDAJE

Zdvih Uchopovacia sila Hmotnost Trieda IP
egena el IN] [kal
90 70-100 0,1-0,12 P20
90 150-210 0,23-0,3 IP20
90 440-610 0,42-0,58 P20
90 950 - 1250 09-1,2 IP20
90 1400 - 1820 17-22 P20
90 3500 - 4250 3,6-4,1 IP20

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informécie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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2-CELUSTOVE RADIALNE CHAPADLA

KONSTRUKCNA VELKOST GK40

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Diagram uchopovacej sily » Sily a momenty
N Zobrazuje aritmeticky sucet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovacej thzrazuje St?,tiCké S”y a momenty_‘ K’[OI’é
NI Sorusti v zavislosti od dizky Seluste chapadia. mbzu posobit okrem uchopovace; sily.
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
2 [kus]
‘;ﬁ Zvierkovnica
KB8K
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
A
KOMPONENTY CHAPADLA @ B Q SENZOR
o
e MFS01-S-KHC-P1-PNP
. ;2;2:* B Senzor magnetického pola uhlové, kabel 0,3 m - @
zastrécka M8
1
P MFS02-S-KHC-P1-PNP
NAPAJANIE COM— Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m - @
r—— P
zastrcka M8
.&é GVMS5
= : Priame skrutkovania z
< % @ PRIPOJENIA/OSTATNE
i DRVM5X4 KAG500
= Vykyvné skrtiace spatné ventily // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
a
e KAW500 ©
E Q SENZOR /" konektor uhlové kébel 5 m - puzdro M8 J
o
a— NJS-E2
T e induktivny snima¢ priblizenia - kédbel 5 m ‘- ZE30H7X4
) Strediaci kotu¢
NJ8-E2S @
Indukény priblizovaci spina¢, M8
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Objednavacie ¢.

Zdvih na ¢elust [°]

Uchopovaci moment zavriet [Nm]
Uchopovaci moment zaisteny pruzinou [Nm]
Uchopovacia sila zavriet [N]*
Doba zatvarania [s]

Doba otvarania [s]

Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak min. [bar]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota min. [°C]
Prevadzkova teplota max. [°C]
Objem valca na cyklus [cm?]
Povolenia

Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

*Merané od hornej hrany telesa

» Technické udaje
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@ Upevnenie chapadla
Napéajanie
@ Upevnenie uchopovacej Celuste
@ Nastavovacia skrutka zdvihu
@ Drazka pre registraciu senzora
magnetického pola
@ Upevnenie zvierkovnice
@ Upevnenie naraznika
@ Vzduchova pripojka (zatvorené)
Vzduchova pripojka (otvorené)
@ Vzduchova pripojka alternativna (zatvorené)
Vzduchova pripojka alternativna (otvorené)
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2-CELUSTOVE RADIALNE CHAPADLA
SERIA GK - OPIS FUNKCIE

Naraznik - PB

Na znizenie kinetickej energie pri
tazkych a dlhych uchopovacich ce-
lustiach

Narazniky sa pouzivaju pri rychlych a
neobmedzenych pohyboch &elusti. Su
vhodné aj na dihé uchopovacie ¢elus-
te, vysoku hmotnost Celusti a na opti-
malizaciu doby cyklu. Energia sa absor-
buje prostrednictvom elastomérového
timica.

Pneumatické skrutkové spoje
K dispozicii st v priamom a zahnutom konstrukénom tvare. Volit sa mozu v zavislosti od priestorovych podmienok alebo montéaz-
nej situacie.

www.zimmer-group.com » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



|=©)

®
®®

[k

ananil

Indukéné senzory - NJ
Zvierkovnica sa vyrovnava smerom k spinaciemu jazyCku a senzoru, ktory je zavedeny do zvierkovnice, az kym sa nedosiahne
potrebny spinaci odstup k spinaciemu jazy¢ku. Jemné doladenie sa da vykonat opatovnym posunutim zvierkovnice. K dispozicii

sU senzory vo vyhotoveniach s 5 m kéblom s otvorenym prameriom drétenych laniek, s 0,3 m kablom s konektorom, ako aj s
priamym konektorovym vyvodom.
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2-CELUSTOVE RADIALNE CHAPADLA
SERIA GK - OPIS FUNKCIE

Eﬂ@ SENZOR

T

MFS02

(© 1

°
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Fvyvuvvl

W

MFS01

1-bodové senzory magnetického pola - MFS

Na bezkontaktni kontrolu polohy piestu

Tieto senzory s namontované v drézke C chapadla a detekuju magnety pripevnené na pieste chapadla. Aby sa zabezpecilo nasadenie
pri najrdznejsich priestorovych podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial ¢o lezaty MFS02, s priamym kab-
lovym vyvodom, sa v drazke C chapadla takmer Uplne strati, stojaci MFSO1 sa sice stavia vy3Sie, ma vSak kablovy vyvod, ktory je posunuty
0 90°. Tieto varianty existuju vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym pramenom drétenych laniek a s 0,3 m kablom s konektorom.
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2-bodové senzory magnetického pola - MFS
S dvomi vol'ne programovatelnymi spinacimi bodmi

Prostrednictvom programovacej jednotky, ktoré je integrovand v kabli, je mozné pri tomto senzore definovat dva spinacie body. Pre tento Ucel je senzor upnuty v drdzke C, chépadlom sa nabehne
do polohy jedna a stla¢enim ,teach button” sa poloha zadefinuje. Potom sa chapadiom nabehne do druhej polohy a naprogramuje sa. Aby sa zabezpecilo nasadenie pri najroznejsich priestorovych
podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial Go leZaty MFS02, s priamym kéblovym vyvodom, sa v drézke G chapadla takmer Uplne strati, stojaci MFS01 sa sice stavia
vySSie, ma vSak kablowy vwvod, ktory je posunuty 0 90°. K dispozicii st senzory vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym prameriom drétenych laniek a s 0,3 m kdblom s konektorom.

PRIPOJENIA/OSTATNE

Konektor
Na predizenie a sériové pripojenie pripojovacich vedeni pre senzoriku

K dispozicii st kdble s dizkou 5 m s otvorenym prameriom drétenych laniek. Kéble je mozné samostatne skratit podia konkrétnych

potrieb alebo sa mdzu sériovo pripojit s konektormi vo velkostiach M8 a M12.
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2-CELUSTOVE RADIALNE CHAPADLA
SERIA GK - OPIS FUNKCIE

PRIPOJENIA/OSTATNE

Strediaci kotuc¢
Potrebny v spojeni s licovacim kolikom, aby sa definovala poloha chapadla.
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